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Automat liniowo ograniczony

Automat liniowo ograniczony jest podstawowym modelem Maszyny
Turinga z warunkiem stopu i ograniczoną pamięcią

M = (Q,Σ, Γ, δ, q0,B, ],&,F ,R)

],& są lewym i prawym strażnikiem ],& ∈ Γ ∧ ],& 6∈ Σ

]a1a2 . . . an& jest początkową konfiguracją
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Automat liniowo ograniczony

Zaprojektuj automat liniowo ograniczony akceptujący język
L = {aibjck : i = j = k} nad alfabetem Σ = {a, b, c}
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Idea

1. #aaabbbccc&

2. #Xaabbbccc&

3. #XaaXbbccc&

4. #XaaXbbXcc&

5. #XXaXbbXcc&

6. #XXXXXXXXX&
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Funkcja przejścia

δ a b c # & X
q0 (q1,X ,R) qR qR − qA (q0,X ,R)
q1 (q1, a,R) (q2,X ,R) qR − qR (q1,X ,R)
q2 qR (q2, b,R) (q3,X ,R) − qR (q2,X ,R)
q3 qR qR (q3, c ,R) − (q4,&, L) (q3,X ,R)
q4 (q4, a, L) (q4, b, L) (q4, c , L) (q0,#,R) − (q4,X , L)
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Ostateczny model

M = (Q = {q0, . . . , q4, qA, qR},
Σ = {a, b, c},
Γ = {a, b, c ,X ,#,&},

δ,

q0,

B,

#,

&,

F = {qA}
R = {qR})
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Zadania I

1. Zaprojektuj automat liniowo ograniczony akceptujący
następujące języki

1.1 Język L nad alfabetem Σ = {0, 1} słów o równej liczbie zer i
jedynek.

1.2 Język L = {aibjck : k = max(i , j)} nad alfabetem
Σ = {a, b, c}.

1.3 Język L nad alfabetem Σ = {1} łańcuchów o długości nie
będącej liczbą pierwszą.
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