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PSO, DE a budżet
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Przykładowe zadania

Histogram rozmiarów zamówień. Skośność:

Wielkość zamówień znormalizowana przez pojemność pojazdu
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Podejście hiper-heurystyczne
• średnie wartości µx , µy lokalizacji
zamówień względem osi układu
odniesienia,

• odchylenia standardowe sdx , sdy rozkładu
lokalizacji zamówień względem osi układu
odniesienia,

• skośność skewx , skewy rozkładu lokalizacji
zamówień względem osi układu
odniesienia,

• średnia wartość µs wielkości zamówienia,
• odchylenie standardowe sds rozkładu
wielkości zamówienia,

• skośność skews rozkładu wielkości
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Model wyboru algorytmu

̂(
Res(MEMSO)

Res(ContDVRP)

)
(Ctbegin) =1.2sdx − 1.1µy − 1.6sdy − 0.05skewy+

+ 2.7µs − 3.4sds + 0.2skews + 1.4
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Przykładowy harmonogram
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Zmienność problemu
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Efekty zastosowanie funkcji kary na liczbę pojazdów
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